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Описание проекта и конфигурации
Данный проект демонстрирует способ использование драйвера ТРЕЙС МОУД в системе управления нагрузкой. Драйвер приборов VANTAGE поддерживает две спецификации обмена: по последовательному порту и посредством сети Ethernet. Для демонстрации обоих способов взаимодействия в проекте предусмотрено 2 узла, первый из которых (узел RTM_1) настроен на обмен по последовательному интерфейсу через COM1 компьютера, а второй (узел RTM_2) – на обмен по Ethernet. Таким образом, данный проект обеспечивает возможность быстрой проверки обоих видов взаимодействия просто посредством выборочного запуска соответствующего узла проекта. Процедура выгрузки и запуска узла подробно описана в разделе “Экспорт файлов проекта для МРВ и запуск проекта на исполнение” (стр.5).

Настоящий проект поставляется вместе с файлом конфигурации контроллера (Project_Vantage_TM6), в котором представлена система трех устройств: контроллера (СLMNES050), модуля управления нагрузкой (STDSEW240) и 8-кнопочного пульта VHB-0036. 

В демо-проекте все настройки источников-приёмников для обмена через драйвер выставлены исходя из следующей конфигурации адресов модулей:

· адрес контроллера СLMNES050: 
Addr = 1;

· адрес станции  STDSEW240: 
Addr = 1;

· адрес кнопочного пульта: 

Addr = 2.

Для правильного взаимодействия монитора Трейс Моуд с данной системой необходимо либо сконфигурировать адреса контроллеров в соответствии с указанными адресами, либо произвести перенастройку адреса в источниках-приёмниках связи через драйвер в самом демо-проекте. Руководство по модификации настроек проекта к особенностям конфигурации системы представлено ниже в разделе “Модификация проектов” (стр.6).

Описание полей настроек переменных в источниках-приёмниках для связи через драйвер, приводится в файле описания из комплекта поставки драйвера Vantage.

Программа контроллера демонстрирует несколько из возможных вариантов управления нагрузкой. Использование данной конфигурации позволяет управлять нагрузкой либо по месту с кнопочного пульта, либо удалённо с экрана мнемосхемы. При отсутствии связи с контроллером действия команд управления визуализируется  на мнемосхеме в демонстрационном режиме. Назначение кнопок пульта:

· Кнопка1 – Выставить 100% нагрузки (Preset On =100) с задержкой в 0 сек. (fade = 0);

· Кнопка2 – Выставить 0% нагрузки (Preset Off  = 0) с задержкой в 0 сек. (fade = 0);

· Кнопка3 – Фиксированное (по шагам =5) приращение на 20% (Step Up, # of Step = 5);

· Кнопка4 – Фиксированное (по шагам =5) уменьшение на 20% (Step Down, # of Step = 5);

· Кнопка5 – Плавное приращение при нажатой кнопке (Raise, fade = 2);

· Кнопка6 – Плавное уменьшение при нажатой кнопке (Lower, fade = 2);

· Кнопка7 – Режим Тревоги = мигание 0/100% (Flash) с задержкой на включение/выключение в 1 сек. (fade = 1);

· Кнопка8 – кнопка выбора нагрузки. Осуществляет циклическое последовательное переключение режимов управления каждой из 4-х нагрузок. Последнее состояние данной кнопки соответствует режиму группового управления всеми нагрузками. Таким образом, последовательность переключения выглядит следующим образом:


Порядок адаптации проекта под конкретную конфигурацию контроллера для случаев обмена по RS и по сети описан ниже в разделе “Модификация проектов” (стр.6).

Инсталляция и запуск проектов
Процедура включает два этапа:

· распаковка файлов проектов;

· экспорт файлов проекта для МРВ и запуск проекта на исполнение;

Распаковка файлов
Распакуйте архив в произвольную папку вашего ПК, например,  в директорию инсталляции инструментальной системы  Trace Mode IDE 6.
Экспорт файлов проекта для МРВ и запуск проекта на исполнение
Загрузите среду разработки инструментальной системы - приложение tmdevenv.exe. 

В открывшемся редакторе из меню Файл -> Открыть… произведите загрузку демо-проекта Vantage.prj.

Сохраните его для МРВ нажатием кнопки панели инструментов с изображением бегущего человека на фоне дискеты:
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По окончании экспорта, выберите узел NODE1 левой кнопки мыши и запустите профайлер (отладочный монитор реального времени)  нажатием кнопки панели инструментов с изображением красного бегущего человека. 
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На представленных выше рисунках показаны варианты запуска узлов: 

RTM_1 (с обменом по RS) и RTM_2 (с обменом по сети).

По нажатию указанной кнопки на экран будет загружена графическая мнемосхема.

Запуск профайлера на исполнение осуществляется по кнопке 
[image: image5.png]


. 

Однажды проделав операцию сохранения для МРВ, запуск проектов на исполнение можно производить уже вручную, загружая в профайлер rtc.exe нужный файл базы каналов (файл Vantage_0.dbb или Vantage_2.dbb, соответственно из папок проекта экспорта проекта Rtm_1 или Rtm_2). 

Модификация проекта 

Исходно узел RTM_1 настроен на обмен с прибором с адресом 1 через COM1 компьютера при настройках 19200,8,1,n. Порядок настройки данных настройкам осуществляется в представленных ниже диалогах. Перед запуском проекта после модификации необходимо произвести его повторный экспорт для МРВ.

Настройка COM-порта узла RTM_1
Все настройки параметров работы порта, равно как и выбор направления (выбор системного порта) осуществляется в представленном ниже диалоге.
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Внимание: Для устойчивой связи с прибором значение таймаута порта (таймаут ожидания ответа от прибора), должно быть не менее 100 (мс). 

Настройка узла RTM_2 для обмена по сети 

Для разрешения для данного монитора инициализации сетевого обмена, требуется в реквизитах его  свойств задать соответствующий адрес ПК и выставить у системного сетевого адаптера флажки “Приём” и “Посылка”. Непосредственно, для работы драйвера эти настройки не требуются, однако, их наличие обеспечивает возможность работы удалённого режима отладки FBD-программ.
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Настройка адресов источников данных драйвера Type 11 для обмена по COM-порту
Для корректного взаимодействия с системой необходимо верно выставить адреса модулей в настройках источников-приёмников данных для обмена через драйвер (Раздел навигатора проекта “Источники/Приемники”\“ Пользовательские_драйверы”). При задании значений настроек следует руководствоваться описанием полей настроек драйвера - файла описания из комплекта поставки драйвера Vantage.

Например, ниже показаны настройки приёмника для чтения по COM1 (“Порт”= 0) значения 1 нагрузки (Параметр#4=1) модуля 1 (Параметр#3=1) контроллера с адресом 1 (Параметр#2=1).
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При переходе на другой порт (см. выше) следует помнить, что индексация логических номеров начинается с 0. Т.е. для COM1 используется  логический номер 0, для COM2 – 1 и т.д.

Настройка адресов источников данных драйвера Type 12 для обмена по сети
Обмен по сети осуществляется посредством сетевого коммуникатора Vantage – IP Enabler. Для корректного сетевого взаимодействия с контроллером при обмене через драйвер Type 12 в поле “Дополнительно” окна настроек источников-приёмников для обмена через драйвер  необходимо дополнительно указать пару значений IP-адрес:порт коммуникатора, представленного в данной системе. 

Для группового изменения настройки адреса можно воспользоваться режимом групповой правки. Для перехода в режим группового редактирования необходимо выделить соответствующую группу приёмников в редакторе проекта контекстного меню и вызвать её на редактирование. Для правки адреса сначала в таблице группового редактирования необходимо будет выделить все строки таблицы, а затем, удерживая клавишу CTRL, в одном из полей столбца “SRVR” ввести новое значение адреса.  
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Все группой (Нагрузки 1,2,3,4)
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