Описание драйвера протокола HART
Драйвер принадлежит к подтипу КОНТР_1 (обмен по последовательному интерфейсу), с дополнением к подтипу HART.

Файлы драйвера

Список файлов драйвера:

HART.drv

t11sN.dll
Файл HART.drv должен находиться в директории TraceMode\Ini, файл t11sN.dll — в корневой директории TraceMode.
Настройка параметров проекта TraceMode
Параметры последовательного порта.

Для последовательного интерфейса должны быть заданы следующие настройки (см. Настройка последовательных портов
):

скорость передачи — 1200 бод; 

число информационных бит — 8;

число стоповых бит — 1;

четность — проверка на нечетность.

Т.о. общий вид строки контроля – «8-1-o». Рекомендуемое значение таймаута ожидания ответа – 350…500 мс. Для работы через HART-модем Метран-681 также необходимо включить управление передатчиком — DTR-RTS.

Настройка канала в TraceMode
Для обмена с приборами по протоколу HART  в редакторе базы каналов создаются каналы подтипа КОНТР_1, с дополнением к подтипу HART. В созданном канале доступны 3 изменяемых поля настроек:

Port — номер COM-порта, уменьшенный на 1;

Device — номер прибора, число от 0 до 15 в десятичном формате;

Query — тип запроса к прибору, значение выбирается из меню:

· ManufacturerCode — код изготовителя;

· DeviceTypeCode — код типа устройства;

UniversalCommVer — версия универсальных команд;

· SpecificCommVer — версия специфических команд;

· SoftwareVer — версия программного обеспечения;

· HardwareVer — версия аппаратного обеспечения;

· DeviceFlags — флаги функций устройства;

· DeviceID — идентификационный номер устройства;

· PVUnitsCode — код единиц измерения первичной переменной;

· PV — первичная переменная;

· Current — ток (мА);

· Range — процент диапазона;

· SensorSerialNum — серийный номер датчика;

· SensorUnitsCode — код единиц измерения датчика;

· SensorUpperLimit — верхний предел измерения датчика;

· SensorLowerLimit — нижний предел измерения датчика;

· SensorMinSpan — минимальный интервал датчика;

· DynCurrent — блок динамических переменных: ток (мА);

· DynPVUnitsCode — блок динамических переменных: код единиц измерения первичного параметра;

· DynPV — блок динамических переменных: первичный параметр;

· DynSVUnitsCode — блок динамических переменных: код единиц измерения второго параметра;

· DynSV — блок динамических переменных: второй параметр;

· DynTVUnitsCode — блок динамических переменных: код единиц измерения третьего параметра;

· DynTV — блок динамических переменных: третий параметр;

· DynFVUnitsCode — блок динамических переменных: код единиц измерения четвертого параметра;

· DynFV — блок динамических переменных: четвертый параметр;
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